Partial translation of DE 719 969 (page 2, lines 76-113): 

The arrangement of the exemplary embodiment shown is as follows: In motor casing a, 
simultaneously serving as handle, the driving motor is comprised. At a front portion of the 
5 motor casing a transverse shaft or gear casing b is arranged and is rigidly connected thereto. 
Motor shaft o protrudes from motor casing a in the front portion into the transverse shaft 
casing b and carries a worm p at its free end, said worm driving worm gear wheel q driving 
shaft w and together with this worm gear wheel. Knife casing c is attached at a side of 
transverse shaft casing b. Shaft w protrudes into this (knife) casing and carries there both 

10 eccentrics x in a spaced manner. Both upper free lever ends of knives m are inserted on 
these two eccentrics via corresponding holes. Since both eccentrics are dephased by 180°, 
both knives m make continuously converse movements. The middle part of the knives is 
guided at the walls of knife casing c by means of slide pieces or "slight stones" g, wherein 
said slide stones do not only serve as knife guides but also as sealings against the lubricant 

15 in the upper part of the knife casing. The lower part of both knives being the working part is 
sickle-shaped. Their convex lower side cooperating with the bandage is provided with teeth 
z. The movement made by the working parts of both knives m is shown by the broken arrow 
line y in Fig. 1. This movement line has an approximately elliptical shape. The corresponding 
movement direction of eccentric x and shaft w is shown in Figs. 1 and 2 by means of arrows. 
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Die Erfindung bezieht sich auf eine moto- 
risch unmittelbar oder iiber eine biegsame 
Welle angetriebene Vorrichtung zum Offnen 
von Hartverbanden, insbesondere Gipsverban- 
5 den, mit feststehendem, zwischen dem mensch- 
lichen Korper und dem Verband einzufiihren- 
den, an seinem unteren Ende sichelformig 
gebogenen Fuhrungstlnger. 

An derartige Vorrichtungen miissen fol- 
io gende Anforderungen gestellt werden: Schnel- 
les Arbeiten, welches keine groBeren korper- 
lichen Anstrengungen erfordert, Schmerzfrei- 
heit fiir den Patienten und einfache Hand- 
habung. 

15 DaB diese Anforderungen bisher nicht in 
zufriedenstellender Weise erfullt werden konn- 
ten, beweisen die friiher fast ausschlieftlich 
und heute noch in groBem Umfange in An- 



wendung befindlichen Handhebelscheren, die 
einen groBen Kraftaufwand erfordern und fiir *° 
den Patienten nicht schmerzfrei arbeiten; oft 
werden sogar Verletzungen hervorgerufen, in- 
dem Hautfalten eingeklemmt oder gar einge- 
schnitten werden. 

Ein wesentlicher Fortschritt war es, als *5 
motorisch unmittelbar oder fiber eine bieg- 
same Welle angetriebene Vorrichtungen ge- 
baut wurden. Sie sollten das muhsame Be- 
tatigen der Handhebelscheren und dem Pa- 
tienten die Schmerzen ersparen, Diese Ge- 30 
rate besitzen als Schneideelemente Kreissagen, 
Messerscheiben, Fraser, Frasketten oder auf 
und ab bewegte Stichsagen. In Verbindung 
mit solchen Kreissagen sind auch zwischen 
dem menschlichen Korper und dem Verband 35 
einzufuhrende, an ihrem unteren Ende sichel- 
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formig gebogene, verschieden einstellbare 
Fuhrungsfinger bekannt. 

Audi diese Bauarten haben sich nur zu 
einem geringen Teil durchsetzen konnen; derm 

5 durch die Anwendung hoher Arbeitsgeschwin- 
digkeiten trat bei trockenen Verbanden eiiie 
groBe Staubentwicklung ein, die teilweise so- 
gar die Anwendung besonderer Absaugevor- 
richtungen notwendig machte. AuBerdem trat 

io bei manchen Bauarten, insbesondere bei den- 
jenigen mit Kreissagen, eine groBe Warme- 
entwicklung auf, die wiederum dem Patienten 
Schmerzen verursachte. Teilweise verstopften 
sich auch diese Gerate, etwa beim Auftrennen 

15 feuchter Verbande sowie solcher, die mit Mull, 
Trikot oder anderen faserigen StofTen unter- 
legt waren. 

Diese Nachteile werden mittels der neuen, 
motorisch angetriebenen Vorrichtung dadurch 

20 vermieden, daB der Schneidmechanismus nach 
dem an sich bekannten Scherenprinzip arbei- 
tet, wodurch die Staub- und Warmeentwick- 
lung auf ein geringfugiges MaB herabge- 
druckt werden. Dabei sind erfindungsgemaB 

25 zwei in einem Gehause mittels zweier um 180 0 
gegeneinander versetzter, auf der angetriebe- 
nen Welle festsitzender Exzenter bewegte 
Messer vorgesehen, die mit ihren unteren, 
mit Zahnen besetzten, sichelformig gestalte- 

30 ten Enden mit messerartig geschliffenen 
Kanten des unteren Endes des zwischen 
ihnen angeordneten Fuhrungs fingers nach 
dem bekannten Scherenprinzip zusammen- 
arbeiten. 

35 Dadurch wird der weitere Vorteil erzielt, 
daB man keine groBe Kraft mehr anzuwenden 
braucht, die sich auf den Patienten auswirken 
konnte, da sich die Vorrichtung infolge der 
schwingenden Bewegung der Messer durch 

40 den Hartverband selbsttatig hindurcharbeitct 
und man sich lediglich auf die Schnittfuhrung 
beschranken kann. 

AuBerdem wird durch die zueinander ent- 
gegengesetzte Bewegungsrichtung der Messer 

45 ein weitgehender Massenausgleich erzielt, so 
daB die Vorrichtung auch bei hoher Hubzahl 
fast schwtngungsfrei arbeitet. So kann bei- 
spielsweise eine Hubzahl der Messer von 
iSooHuben in der Minute bei einer Hubhohe 

50 von nur etwa 4 bis 5 mm angewendet wer- 
den. Irgendeine nennenswerte Erwarmung 
der Messer tritt bei einer so geringen Hub- 
hohe nicht ein. 

Die Art des Herausschneidens und Abftih- 

55 rens des ausgeschnittenen Streifens hat die 
Vermeidung einer Verstopfungsgefahr zur 
Folge. Die weiteren Merkmale der Ausge- 
staltungen des Erfindungsgegenstandes sind 
in den Unteranspruchen angegeben, fiir deren 

60 Merkmale selbstandiger Schutz nicht bean- 
sprucht und demgemaB nicht gewahrt wird. 



Auf der Zeichnung ist ein Ausfiihrungs- 
beispicl der neuen Vorrichtung dargestellt, 
und zwar zeigt 

Fig. 1 eine Seitenansicht auf das Ausfiih- 65 
rungsbeispiel bei abgenommenem VerschluB- 
deckel des Messergehauses, 

Fig. 2 eine Vorderansicht desselben Aus- 
fiihrungsbeispieles, 

Fig. 3 in perspektivischer Darstellung die 70 
beiden Exzenter, welche die beiden Messer 
antreiben, 

Fig. 4 ebenfalls in perspektivischer Dar- 
stellung ein Stuck eines Verbandes mit einem 
Stuck des geschnittenen Streifens. 75 

Der Aufbau des dargestellten Ausfuhrungs- 
beispieles ist folgender: In dem Motor- 
gehause 0, welches gleichzeitig als Handgriff 
dient, befindet sich der Antriebsmotor. Vorn 
am Motorgehause befindet sich. Starr mit die- 80 
sem verbunden, das Querwellen- oder Obcr- 
tragungsgehause b. Die Motorwelle o ragt aus 
dem Motorgehause a vorn in das Querweilen- 
gehause* hinein und tragt an seinem freien 
Ende die Schnecke/;, welche das Schnecken- 85 
rad<7 und mit diesem die Welle if antreibt. 
Seith'ch am Querwellengehause b ist das Mes- 
sergehausec befestigt. Die Welle w ragt in 
dieses Gehause hinein und tragt don mit 
Abstand die beiden Exzenter x. Cber diese 90 
beiden Exzenter sind die beiden oberen freien 
Hebelenden der Messer m mit entsprechenden 
Aussparungen geschoben. Da die beiden Ex- 
zenter gegeneinander um 180' versetzt sind, 
fuhren die beiden Messer m stets gegenlaufige 95 
Bewegungen aus. Der mittlere Teil der Mes- 
ser ist mittels Gleitstficken oder Gleitsteinen g 
an den Wandungen des Messergehauses c ge- 
fuhrt, wobei die Gleitsteine nicht nur als 
Messerfuhrungen dienen, sondern auch als io© 
Abdichtungen gegenuber dem im oberen Teil 
des Messergehauses befindlichen Schmiermit- 
tel. Der untere Teil der beiden Messer, wel- 
cher den Arbeitsteil darstellt, ist sichelformig 
gestaltet. Ihre konvexe Unterseite, welche 105 
mit dem Verband zusammenwirkt, ist mit Zah- 
nen z besetzt. Die Bewegung, welche die 
Arbeitsteile der beiden Messer m ausftihren, 
ist durch die gestrichelte Pfeilliniej; in Fig. 1 
angedeutet. Diese Bewegungslinie hat etwa 110 
elliptische Gestalt Die zugehorige Bewe- 
gungsrichtung der Exzenter x und der Welle w 
ist in Fig. 1 und 2 durch Pfeile angedeutet. 

Zwischen den beiden Messern/n befindet 
sich der Fiihrungsfinger /, dessen untere 115 
Flache zum Fuhren dient und dessen Kanten, 
soweit sie mit den Zahnen z der beiden Mes- 
ser m zusammenarbeiten, als Messer ausge- 
bildet sind. Die zwischen den beiden Messer- 
kanten befmdliche Flache des Fuhrungsfin- 120 
gers ist in einer Kurve nach oben gebogen, 
so daft der aus dem Verband v durch die 
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Messerpaare herausgeschnittene Streifens in 
der aus Fig. 4 ersichtlichen Weise nach oben 
abgebogcn wird, wodurch er die Vorrichtung 
nicht verstopfen kann. 
5 Der-Halteschaft^ des Fiihrungsfingers / ist 
mit mehreren LochernA versehen, so daft er 
je nach der Dicke des aufzuschneidenden Ver- 
bandes in einer hoheren oder tieferen Stellung 
im Messergehause c befestigt werden kann. 

to Das Befestigen des Schaftes e des Fiihrungs- 
fingers / erf olgt ebenso wie das Befestigen des 
Deckels d des Messergehauses c mittels 
Schrauben, welche in den mit Gewinde ver- 
sehenen Schraubenldchern / des Messergehau- 

15 sesc Aufnahme finden. 

Die Verstellbarkeit des Fiihrungsfingers/ 
lafit sich aber auch durch Verschwenken des 
Fiihrungsfingers / um eine Stelle seines. Schaf- 
tes e erreichen. An die Stelle der Mehrzahl 

20 von Schraubenlochern h kann also auch ein 
Schwenkbolzen im Messergehause c treten, um 
welchen der Schafttf schwenkbar gelagert ist, 
, wobei der Schafttf in den verschiedenen, je- 
weils gewiinschten Schwenkstellimgen feststell- 

25 bar ist, beispielsweise mittels £iner Flugel- 
klemmutter. 

Mit Rucksicht auf die grofie Arbeitsge- 
schwindigkeit der Vorrichtung empfiehlt es 
sich, gleich beim Anlegen des Verbandesv 

30 zwischen diesem und dem Korperteil x k 
(Fig. 2) eine vorzugsweise elastische Fiih- 
rungsschiene u mit Langsnut a langs der 
Linie einzulegen, nach welcher spater das Auf- 
schneiden des Verbandes erfolgen soli. 



PatentansprCche : 35 

1. Motorisch unmittelbar oder iiber eine 
biegsame Welle angetriebene Vorrichtung 
zum Offnen von Hartverbanden, insbeson- 
dere Gipsverbanden, mit feststehendem, 
zwischen dem menschlichen Korper und 40 
dem Verband einzufuhrenden, an seinem 
unteren Ende sichelformig gebogenen 
Fiihrungsfinger, gekennzeichnet durch zwei 

in einem Gehause (c) mittels zweier um 
180 0 gegeneinander versetzter, auf der an- 45 
getriebenen Welle (w) festsitzender Exzen- 
ter (x) bewegte Messer (m) 3 die mit ihren 
unteren, mit Zahnen (2) besetzten, sichel- 
formig gestalteten Enden mit messerartig 
geschlirfenen Kanten des unteren Endes 5° 
des zwischen ihnen angeordneten Fiih- 
rungsfingers (/) nach dem bekannten 
Scherenprinzip zusammenarbeiten. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daC die Messer (m) 55 
als zweiarmige Hebel ausgebildet sind, 
deren mittlere Teile mittels Gleitsteinen 
(g) im Gehause (c) gefiihrt sind, wahrend 
die inneren Enden ihren Antrieb mittels 
auf einer Antriebswelle (w) sitzender Ex- 60 
zenter {x) erhalten. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, da* 
durch gekennzeichnet, daG der Fiihrungs- 
finger (/) mittels in dem Messergehause 
(c) vorgesehener Bolzenlocher (A) oder g 5 
mittels eines Bolzens, um welchen der 
Schaft (e) des Fiihrungsfingers (/) schwenk- 
bar ist, verstellbar ist. 
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